
SCHEMATY PO£¥CZEÑ

do silników pr¹du sta³ego
Regulator prêdkoœci obr. R5-M

Bezpoœrednie pod³¹czenie Obci¹¿enia
Mo¿liwoœæ regulacji z potencjometru

lub za pomoc¹ sygna³u analogowego
sygnalizacja impulsów wyjœciowych
Monta¿ na szynie DIN-EN
Niewielkie wymiary
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1) POD£¥CZENIE STEROWANIA
I ZASILANIA

2) POD£¥CZENIE SILNIKA

UWAGI:
1) W przypadku sterowania za pomoc¹ potencjometru ,

nale¿y zewrzeæ zacisk z zaciskiem .
2) Zacisk po³¹czony jest wewn¹trz regulatora z zaciskiem .
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OPIS KONSTRUKCJI

DANE TECHNICZNE

KOD WYKONAÑ

Obci¹¿alnoœæ wyjœcia:
Napiêcie zasilaj¹ce
Moc pobierana przez uk³ad
Czêstotliwoœæ PWM

Sygna³ wejœciowy

Wilgotnoœæ wzgl. powietrza
Temperatura pracy
Temperatura sk³adowania

Stopieñ ochrony obudowy
Spe³nia wymagania
Wymiary gabarytowe
Masa

10 A
8...32 Vdc
<0,7 W
f =30 kHz
0...5V (10V)
0(4)...20mA -

25...85 %
0...50 C
-25...70 C

IP20 wg PN-EN 60529
PN-EN 60947
23x62x63 mm
45 g

max

U/I - imp. wej. 5 k

imp. wej.   250
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R e g u l a t o r R 5 - M XX

Wykonanie specjalne (numer do uzgodnienia)
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Wykonanie standardowe

Wejœcie analogowe
potencjometr0...5 V (10V) / SPEED *

Wejœcie analogowe 0...20 mA

Wejœcie analogowe 4...20 mA

*) Sterowanie , wymaga ustawienia potencjometru na maksimum.
Sterowanie , wymaga ustawienia potencjometru na 50% zakresu.

0...5 V SPEED

0...10 V SPEED
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