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1 Introduccién

Le agradecemos por haber preferido un controlador Pixsys.
Las versiones con display de tres y cuatro digitos permiten
emplear el instrumento en una dilatada gama de aplicacio-
nes, por ejemplo con sensores de temperatura, humedad,
presion, nivel o potenciémetros lineales. Las soluciones de
salida disponen tanto el relé como la légica para SSR, de
todas maneras, el funcionamiento como visualizador puede
configurarse para las instalaciones que no necesitan sali-
das de mando o de alarma. Con el P.I.D. y el Autoajuste
(Autotune) es muy sencillo adaptar a la maquinaria el mejor
algoritmo de regulacién, mientras que, en el caso de fun-
cionamiento con potenciémetros lineales, la funciéon LATCH
ON agiliza la calibracién de la maquina.

Al igual que en todos los instrumentos Pixsys mas recientes,
estan disponibles las tarjetas de memoria (Memory-card)
para la configuracion en serie y para el historial de las in-
stalaciones. Gracias a las siguientes tablas es muy sencillo
identificar el modelo mas adecuado.

2 Composicion de la sigla
Composicién de la sigla Modelo ATR121

ATR121 | xx | x
12...24 Vac £10% 50/60 Hz
AD 12...35 Vd
Alimen- c
tacion 24 Vac +10% 50/60 Hz
230 Vac +10% 50/60 Hz
115 Vac +10% 50/60 Hz
RS485 con protocolo Modbus RTU
slave.
En esta version no esta disponible
el Relé Q2 y la funcién de alarma
esta disponible en el SSR.
Sélo en versién AT: 24 Vac £10%
50/60 Hz;
Sélo en version ADT: 12...35 Vdc.
3 ES

> O[>

Serial




Composicion de la sigla Modelo ATR141

ATR141 | xx | x

Alimen-

12...24 Vac +10% 50/60 Hz
12...35 Vdc

24 Vac +10% 50/60 Hz

tacion

230 Vac +10% 50/60 Hz

115 Vac £10% 50/60 Hz

> o‘w‘>‘ 5

Serial

3 Caracteristicas

RS485 con protocolo Modbus RTU
slave.

En esta version no esta disponible
el Relé Q2 y la funcién de alarma
esta disponible en el SSR.

Sélo en version AT: 24 Vac +10%
50/60 Hz;

Solo en version ADT: 12...35 Vdc.

3.1 Caracteristicas generales

3 displays (0,56 pulgadas) en ATR121

Display | 4 displays (0,40 pulgadas) en ATR141

+ 3 leds (Out1, Out2 , Fnc)

Temperatura | Temperatura 0-40 °C
de servicio | Humedad 35..95 HR%

Proteccién

Panel frontal IP65 (con junta), Caja
IP30 y Regleta de conexiones IP20

Material | Policarbonato UL94V0 autoextinguible

Peso | 100 g aprox.
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3.2 Caracteristicas hardware

Entradas
analégicas

ANL1: Tolerancias a (25°C)
Configurable mediante  0,5% +1 digito
software. X termopares y
Entrada: termorresistencias.
Termopares K, S, R, J.

Termorresistencias: Union fria 0,2°C/°C

PT100, PT500, PT1000, de temperatura
Ni100, PTC1K, NTC10K ambiente

(B 3435K) 0,2% *1 digito para
Sefiales: VI/I.

0/4..20 mA (Ri < 4,7 Q);

0...10 V (Ri 2 110 KQ).

Entrada del

potenciémetro:

6 KQ, 150 KQ.

Relé
salidas

2 Relés.

OUT1: 10 A carga resistiva en version AD,
8 A carga resistiva en versiones con
transformador.

OUT2: 5 A carga resistiva.

Salida
SSR

8V 20 mA para versiones A/B/C;
15V 30 mA para versiones AD (alim. 12 Vac);
30 V 30 mA para versiones AD (alim. 24 Vac).

3.3 Caracteristicas software

Algoritmo
de
regulacion

ON / OFF con histéresis o P.I.D. con
autoajuste.

Proteccion
de datos

Parametros con acceso mediante
contrasefia, programacion rapida desde una
tarjeta de memoria.
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4 Dimensiones e instalacion

| ce@eRER@00000
[XXXTI3]

Agujero panel frontal
285x70.5mm

oe®
PIXSYS

Memory Card (opcional)

Cod. 1600.00.082 (opcional) W ol bjgr;%t\){a(t:ezr%
, Cod.

Espesor aconsejado

2+8 mm

5 Conexiones eléctricas

Aunque si este controlador ha sido disefiado

para resistir a las perturbaciones mas duras

presentes en los entornos industriales,

es oportuno respetar las siguientes

_ precauciones:
ATENCION « Separe la linea de alimentacioén a la de

potencia.

« Evite colocarlo cerca de grupos de
telerruptores, contactores electromagnéticos
y motores de gran potencia.

« Evite acercarlo a grupos de potencia,
especialmente si son por control de fase.
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5.1 Esquema de conexion

PIXSYS

SUPPLY

ATRXXX-XX PIXSYS ATRXXX-XXT
@ c s @ c T\ us i
e ey Sy wepggpes [
sazsoy  1assoy Ny
B wom By
T wmelmatre || fsuerry o e e
11V ped DA (T77 4 7 e ey
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[ oy )
ATRXXX-XX ATRXXX-XXT

Alimentacién a baja tension 12/24 Vac-dc
Modelos ATR12‘L AD y ATR141-AD

_‘”T‘
”IISE_Jﬁ —5

Alimentacion de

AV2IZT

12...24 Vac +10% 50 Hz/60 Hz;

12...35 Vdc.

P.S.: para la version “T” con serial
solo 12...35 Vdc.

red a 24/115/230 Vac

Modelos: ATR121-AB o Cy ATR141-AB o C

(1]
SUPPLY
(2]

* 24 Vac +10% 50/60 Hz.
» 230 Vac +10% 50/60 Hz.
* 115 Vac £10% 50/60 Hz.

Entrada anal6gica para sondas de temperatura

Para termopar K, S, R, J.

* Respete la polaridad.

» Para las extensiones utilice cable y
bornes compensados adecuados
para el termopar utilizado.

Solo para modelos AD:

» Para un funcionamiento correcto del
instrumento, utilice sondas aisladas
a tierra.

« Por el contrario, utilice un
transformador solo aislado para
cada instrumento.
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PT 100 3 Hilos

By

Para termorresistencia PT100 a

tres hilos.

» Para la conexion a tres hilos utilice
cables de la misma seccion.

» Para PT100 a dos hilos cortocircuite
los bornes 10y 12.

ROJO
pLanco E—==——ummmm{TTITT—
ROJO

Generalmente, en PT100, Ay C son
del mismo color.

Para:PTC 1000 Q;
NTC 10 KQ;
PT500, PT1000;
Pot. lineales 6 KQ o0 150 KQ F.E..

Lo
Iy 7 \‘g
,
Vi-———70
A Vs
R

Entradas normalizadas V/I.
» Respetar las polaridades.

Entrada anal6gica normalizada

0 1[0V
“@G——=>0

ES 8

» Para sefiales normalizadas de
tension 0...10 V.
» Respete la polaridad Ri =2 110 KQ.



Para sefales normalizadas de
corriente 0 + 20 mA o

4 + 20 mA con sensores a tres hilos.
Respete la polaridad:

A= Alimentacién sensor

Controle la compatibilidad

A de la alimentacion en la
documentacion del sensor.
Capacidad 12...24 V /30 mA
en versiones AD.
Capacidad 8 V/20 mA en
versiones A-B-C.

B= Tierra sensor
C= Salida sensor

Alimentaciénetena

Para sefales normalizadas de
corriente 0 + 20 mA o 4 + 20 mA con
sensores con alimentacion externa.
Respete la polaridad:

B= Tierra sensor

C= Salida sensor

Sensoresinfrarrojos

Para sefales normalizadas de

corriente 4 + 20 mA con sensores de

dos hilos. Respete la polaridad:

A= Alimentacién sensor
Controle la compatibilidad

A de la alimentacién en la
documentacion del sensor.
Capacidad 12...24V / 30mA
en versiones AD.
Capacidad 8V /20mA en
versiones A-B-C.

C= salida sensor

9 ES



Salidas de relé

Q1 con contactos:
8 A/ 250 V~ (En versiones A-B-C)
| 7 ]— para cargas resistivas (maniobras
Qz 6_' 2x10°min a 8 A/ 250 V~).
»E— Q1 con contactos:
10 A/250 V~ (En versiones AD)
B para cargas resistivas (maniobras
Q1 /o__ 2x105min a 10 A/ 250 V~).
Q2 con contactos:
?__ 5 A/ 250 V~ para cargas resistivas
(maniobras 2x10°min a 3A/ 250 V~).

Salida SSR

Capacidad 12...30 V/ 30 mA en
— .— versiones AD.
SSR @ ﬂ Capacidad 8 V/20 mAen
versiones A-B-C.
'_@E_ Salida de mando con configuracién
relé estado sdlido (SSR)

Comunicacion serial

Modelos: ATR121-XxT y ATR141-xT

Comunicacion compatible RS485 con
—)7—@ | protocolo MODBUS-RTU.

RS 485 No utilice resistencia
%@ A terminacion BUS en ambos

terminales.

ES 10



6 Displays y teclas

Normalmente visualiza

el proceso (ej.: temperatura sonda),
pero tambien puede visualizar el valor
de los setpoints (puntos de ajuste)

o los datos que se estan insertando.

Visualiza el valor, aumenta el \

valor o hace pasar los para- L

metros (con avance rapido). | | €l
| E .4

Visualiza el valor, disminuye el p

valor o hace pasar los parame-/

tros (con avance lento).

Visualiza los setpoints (por ej.: temperatura
configurada):pulsando una vez Set1 (Led Out1 de-
stellaj pulsando por segunda vez Set2 (LedOut2
destella). En Configuracion, pulsandolo simulta-
neamente con una de las teclas flecha, permite
modificar el valor del parametro visualizado.

Cuando papardean indican el setpoint
visualizado y permiten modificarlo con las
teclas flecha. Cuando estan encendidos con

luz fija indican la salida activa.
O 5.
Sl
/

Se enciende cuando el /

controlador responde a una interrogacion
desde Serial (version RS485).

Acceso a la programacion de los parametros;
(con contrasena). Activa las funciones especiales.
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6.1 Cambio del setpoint

Para modificar el valor configurado oprima la tecla
una vez, u oprima una de las teclas flecha; el led OUT1
parpadea, entonces es posible configurar un nuevo valor
con las flechas.

Pulsar

o~
1 (X

Efecto

El display
muestra el
setpoint de
mando y el Led

OUT1 parpadea.

Accién
Oprima una de las teclas
X, (X para modificar
el valor de setpoint
(con avance rapido).
Transcurridos unos 4
segundos, a partir de la
ultima modificacion, el
display visualiza de nuevo
el proceso (entrada sonda).

ES 12

El display
muestra el
setpoint de
alarmay el Led

OUT2 parpadea.

Oprima (X o para
aumentar o disminuir el
valor de setpoint deseado.
Al soltar las teclas,
transcurridos unos 4
segundos, el valor nuevo se
registra automaticamente,
el display visualiza de
nuevo el proceso.



7 Configuracion

7.1 Ajuste (tuning)
La operacién de ajuste permite calcular los parametros
P.I.D. a fin de obtener una buena regulacién, lo que se tra-
duce en un control estable de la temperatura / proceso en
el setpoint, sin fluctuaciones, y una respuesta rapida a las
desviaciones respecto al setpoint causadas por perturba-
ciones externas.
Para el ajuste hay que calcular y configurar los siguientes
parametros:
+ Banda proporcional (inercia del sistema en °C con
temperaturas).
Tiempo integral (el tiempo empleado por el controlador
para eliminar las sefiales fijas de error, corresponde a la
inercia del sistema en tiempo).
Tiempo derivativo (determina la intensidad de la
reaccion del controlador a la variacion del valor medido,
normalmente %4 del tiempo integral).
Durante el célculo del autoajuste no es posible cambiar el
setpoint.

7.2 Arranque del ajuste manual

El parametro [£n/ configurado en [1HA).

Pulsar Efecto Accion
1 | El display visualiza
o¢) | B

El display visualiza
2 Eonl.

El display visualiza

alternativamente el Para terminar antes
T\ | proceso y Eunl hasta | el proceso, pulse
3 que se completa el ylatecla[k_ para

proceso (puede durar | seleccionar - 5F|.
unos minutos).
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7.3 Técnica de ajuste automatico
El ajuste automatico (parametro configurado en
Buk)) se activa al encender el instrumento, o cuando se
modifica sensiblemente el setpoint. El display visualiza
alternativamente el proceso y hasta que se completa
el proceso (puede durar algunos minutos).
Para terminar antes el proceso, pulse y la tecla [ X para
seleccionar E o).

7.4 Memory card (facultativo)

Es posible duplicar parametros y setpoint de un controla-
dor a otro mediante el uso de la Memory Card. Inserir la
Memory Card con controlador apagado haciendo atencion
a el lado de insercion (componentes hacia el frontal).
Encendiendo el controlador el display visualiza [eoF]".

Oprimir Efecto Ejecutar

Seleccionar
(memo load) si se
desea cargar los
valores contenidos
visualiza [I_d]. | en la MemoryCard al
interno del controlador.
visualiza gl Seleccionando

ol los valores del
controlador quedaran
invariados.

El controlador carga

2 los valores y arranca

nuevamente.

' Solo si en la Memory Card estan guardados valores corregidos.
ES 14



Actualizacion de los valores de la Memory
Card.
Para actualizar los valores de la Memory
Card, seguir la procedura apenas descrita
ATENCION impostando o) en el display en modo de
no cargar los valores de la Memory Card en el
controlador?. Entrar en configuracion, variar
almenos uno de los parametros y salir.

7.5 Memory C.243 con bateria (facultativo)
Con controlador non conectado a la alimentacion:
La memory card esta dotada de bateria interna con
autonomia para alrededor 1000 usos.
Inserir la memory card y oprimir el boton de programacion.
Durante la escritura de los parametros el led se enciende
rojo, al termine de la procedura se enciende verde.
Es posible repetir la procedura sin particulares atenciones.

2 Sj al encender el controlador no se visualiza significa que
no hay datos registrados en la Memory Card, pero es posible
igualmente actualizar los valores.
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8 Carga valores de default
Esta procedura permite resetear las impostaciones de
fabrica del instrumento.

Oprimir Efecto Ejecutar
El display despues de

alrededor 5 segundos
visualiza

C con la primera
1 cifra de la izquierda
intermitente.

en el caso del

ATR141.

Se modifica la cifra | Inserir la password:

2 o intermitente, se pasa 000 para ATR121;

a la sucesiva con el 0000 para ATR141.
boton [s).

El instrumento carga
las impostaciones de

3 |t ’ oS
fabrica e se re-inicia.

9 Funcién LATCH ON

Para el empleo con entrada (pot. 6 KQ) y M
(pot.150 KQ) y con entradas normalizadas (0...10 Volt ,

0/4...20 mA), es posible asociar el valor de inicio de escala
(parédmetro [_q AJ) a la posicion “minimo” del sensor, y el
fondo de la escala (parametro H , ) a la posicién “maxi-
mo” del sensor, directamente en la instalacion.

También es posible fijar el punto en que el instrumento
visualizara 0 (manteniendo igualmente el campo de escala
comprendido entre yH . AJ) mediante la opcion de
“cero virtual” configurando Lo o Ly

ES 16




Si se configura [ ,(J5], el cero virtual tendra que reprogra-
marse cada vez que se encienda el instrumento; si se con-

figura [(T, el cero virtual quedara fijo una vez ajustado.
Para utilizar la funcién LATCH ON configure parametro

I_AE| como lo desee?.
Para el proceso de ajuste consulte la siguiente tabla:

Pulsar

: (5

Efecto
Salga de la
configuracion de los
parametros.
El instrumento muestra
alternativamente el

Accion

Coloque el sensor
en el valor minimo
de funcionamiento

A i

proceso y la sigla (asociado a L g r)

Fije el valor en el Coloque el sensor

minimo. en el valor maximo
2 El display muestra de funcionamiento

= (asociado a H ,_r))

Para salir del proceso
Fije el valor en el estandar pulse
maximo. Para configuracion

El display visualiza

H.O-

con “cero virtual”
coloque el sensor en
el punto de cero.

Fije el valor de cero

virtual. El display
muestra .

P.S.: en caso de
seleccion

al encenderlo debe
realizarse de nuevo el
proceso del punto 4.

Para salir del proceso

pulse [«€].

3 El proceso de ajuste comienza al salir de la configuracion
después de cambiar el parametro.
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10 Funcién banda muerta
La funcién Banda Muerta (habilitada configurando en

[) permite hacer una regulacién deno-
minada “banda m (vease figura). En funcionamiento
calor (parametro |— ), el umbral
de activacion del rele de mando sera dado por SET1-SET2
(con histéresis configurada en el parametro [HY|), mien-
tras que el umbral de activaciéon del relé de alarma sera
SET1+SET2 (la histéresis es siempre HY|).
Substancialmente, se crea una banda dentro de la cual
ambos relés quedan abiertos; por el contrario, los relés se
activan uno sobre el otro por debajo de la banda. En funcio-

namiento frio (parametro configurado en [ o)) se

invierten los umbrales de activacion de ambos relés.

el parametro 28 [F

>~ Zona activacion
g relé alarma
@
g
PROCHSO
©)
SET2
SET1
SET2
Histéresis(HY.C)
) TiEnPo
Zona activacion Zona activacion
relé mando relé mando

Ej.: Funcién Banda muerta en modo calor (HEA/HEAT en parametro REG)

En este modo, se inhibe el uso de la alarma de la manera
tradicional (banda, desviacion, etc.).

ES 18



11 Comunicacién serial

EI ATR121/141 con RS485 puede recibir y transmitir datos
por via serial mediante un protocolo MODBUS RTU.

El dispositivo puede configurarse solamente como

Slave. Esta funcion permite el control de varias unidades
ATR121/141 conectandolas a un sistema de supervision.
La linea RS485 no debe tener resistencias de terminacion
LT, para evitar problemas de funcionamiento.

Cada instrumento respondera a una interrogacion del
Master solamente si tal contiene una direccién igual a la
contenida en el parametro

Las direcciones permitidas abarcan desde 1 a 254, no
debe haber otros ATR121/141 con la misma direccion en la
misma linea.

La direccién 255 se utiliza para comunicar con todos los
equipos conectados (modo broadcast); seleccionando 0
todos los dispositivos reciben el mando, pero no se prevee
la respuesta.

EI ATR121/141 puede introducir un retardo (en milisegun-
dos) de la respuesta a la peticion del Master; dicho retardo
se configura en el parametro [ES].

Cada vez que cambian los parametros, el instrumento
almacena el valor en la memoria EEPROM (100000 ciclos
de escritura).

El setpoint se almacena en la memoria EEPROM con un
retardo de 10 segundos a partir de la modificacion.

P.S.: Las modificaciones hechas a Words diferentes de las
indicadas en la tabla de abajo pueden ocasionar
problemas de funcionamiento al instrumento.
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Modbus RTU caracteristicas del protocolo

Seleccionable desde parametro bdr:
MD.1 = 300 bit/seg.

Baud-rate | MD.2 = 9600 bit/seg.

MD.3 = 19200 bit/seg.

MD.4 = 38400 bit/seg.

Formato | 8, N, 1 (8 bit, no parity, 1 stop)

WORD READING (max 20 word) (0x03,
Funciones | 0x04)

soportadas | SINGLE WORD WRITING (0x06)

MULTIPLE WORDS WRITING (max 20 word) (0x10)

Mirando la tabla a continuacion es posible encontrar todas
las direcciones y funciones disponibles:

RO Read Only
R/W Read / Write
\We] Write Only
Modbus P Read| Reset
Address Descripcion Write| value
0 Tipo de dispositivo RO | 101/102
1 Version software RO ?
2 Reservado RO ?
3 Reservado RO ?
4 Reservado RO 0
5 Address Slave RO [EEPROM
6 Reservado RO ?
500 | Carga valores de default (escribir 9999) | RW 0
1000 | Valor proceso RO 0
1001 | Valor union fria RO 0

ES 20



1002 | Valor Setpoint 1 RW [EEPROM

1003 | Valor Setpoint 2 RW EEPROM
1004 | Porcentaje salida calor (0-10000) RO 0
1005 | Porcentaje salida frio (0-10000) RO 0
Eitgdo'%ellq (81= Off, 1=10n)
it 0 = Relé
1006 | it 1 = Relé 02 Rw| 0
Bit 2 = SSR

Rearme manual alarmas. Escribir 1

1007 para rearmar todas las alarmas

Flags errores

BitO = Error escritura eeprom
Bit1 = Error lectura eeprom
1008 | Bit2 = Error union fria RO 0
Bit3 = Error proceso (sensor)

Bit4 = Error generico

Bit5 = Datos de calibracion faltantes

Start 7 Stop
1009 | 0 = Controlador en STOP RW 0
1 = Controlador en START

1010 | Tiempo OFF LINE?* (milisegundos) RW 0

2001 | Parametro 1 oyl Eouk RW [EEPROM
2002 | parametro 2 5EA] GER RW [EEPROM
2003 | Parametro 3 [dP. | HP. RW [EEPROM
2004 | Parametro4 o5 La & RW [EEPROM
2005 | Parametro5H G H + 5§ RW [EEPROM
2006 | Parametro 6 Lanl Lo rl R/W EEPROM
2007 | Parametro7H v H . RW [EEPROM
2008 | Parametro 8 LAE LHEC RW [EEPROM

Si vale 0 el control esta deshabilitado. Si es diferente a

0, es “El tiempo maximo que puede transcurrir entre dos
interrogaciones sin que el controlador se coloque en Off-
Line”. En Off-Line el controlador va en estado de Stop,
deshabilita la salida de mando, pero mantiene las alarmas
activas.
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2009 | Parametro 9 H. o RW |[EEPROM
2010 | Parametro 10 RW [EEPROM
2011 _| Parametro 11 —EC RW [EEPROM
2012 | Parametro 12 S RW [EEPROM
2013 | Parametro 131Ld [ LEd | RW [EEPROM
2014 | Parametro 14 HYS RW [EEPROM
2015 | Parametro 15 PR ] Ph RW [EEPROM
2016 | Parametro 16 E L ] [E. 4 R/W |EEPROM
2017 | Parametro 17 Ed. | EdQ RW |[EEPROM
2018 | Parametro 18 Ec. | E RW [EEPROM
2019 | Parametro 19 AL, | HL. RW [EEPROM
2020 | Parametro 20 erH [er. H R/W [EEPROM
2021 | Parametro 21 [GcH [5cA | RW [EEPROM
2022 | parametro 22 LdD RW |[EEPROM
2023 | Parametro 23 HHAl HYSAH RW [EEPROM
2024 | Parametro 24 JEH [HELA] RW [EEPROM
2025 | Parametro 25 dSE] PSE. | RW [EEPROM
2026 | Parametro 26 F L] [F LF RW [EEPROM
2027 | Parametro 27 EunE R/W |EEPROM
2028 | Parametro 28 Frnc] Func RW [EEPROM
2029 | parametro 29 LA [GHd R/W [EEPROM
2030 | Parametro 30 [bdr] bd-H] RW [EEPROM
2031 | Parametro 31 Add] [Addd] R/W [EEPROM
2032 | Parametro 32 JES] LS R/W |EEPROM
2033 | Parametro 33 lcaF] [cooF R/W [EEPROM
2034 | Parametro 34 PH[1 PRI RW [EEPROM
2035 | Parametro 35 pud| loudbl RW [EEPROM
2036 | Parametro 36 bcd [Ec. RW [EEPROM
2037 | Parametro 37 FL FLEW RW |[EEPROM
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12 Modificacion de los parametros de configuracion

Para acceder a la configuracién del instrumento es
necesario utilizar una contrasefia, porque es una tarea bajo
responsabilidad del encargado de la instalacion.

Dicha contrasefia tiene la funcion de proteger los
parametros de configuracion de acciones incorrectas del

operador.
Pulsar Efecto Accién
En el display después
de unos 5 segundos
aparece [fIf] con
1 | |la primera cifra de la
izquierda intermitente.
0000 En el caso del
ATR141.
Pulse (] para pasar
a la cifra siguiente e
2 Aumenta la primera inserte la contrasefia

cifra al valor “1”.

de configuracién
“123” 041234" para
ATR141.

El display muestra el
primer parametro de la
tabla de configuracion.
Para ATR121;
Para ATR141.

Con las teclas flecha
es posible avanzar y
retroceder por toda la
tabla de configuracion.

Selecciona el
parametro que quiere
modificar, pulse

la tecla (=] para
visualizarlo, y las
teclas flecha para
configurarlo.
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13 Supervision con ATR121/141
Ejemplo de sistema de control con supervision y controla-

dores ATR121-AT.
Se destacan los elementos del sistema, preste atencion al
transformador Rs232 / Rs485 con Dir. Automatico, y al tipo

de cable para red de datos.
Sonda: PT100

D_W

Regulador SLAVE 1 Regulador SLAVE 2 Regulador SLAVE 254

od. : ATRI21-AT Mod. : ATR121-AT Mod. : ATR121-AT

@mwz”ﬂ @"» 19200 @.mzuo
Bddm__ 1 | |AddiM__ 2
HESIM 90 | [JESIN 90

Tabla parémelros insrumento Tabla instumento

PERSONAL COMPUTER

Linea de
comunicacion
serial RS 485

Linea de
o
I
@ O 1l
Interfaz Rs232 / Rs485
DIR automatico
Mod. : PIX-RECORDER

AN-0020-3704
Utilice cable a pantallado de 1 par de conductores
trenzados conforme a las normas EIA RD-485.

Cable recomendado: Belden 9841.
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14 Tabla pardmetros de configuracién
ATR121| ATR141 Descripcion

S
Mando Q1; alarma Q2 (Default)
Mando Q1; alarma SSR

Mando SSR; alarma Q1

Mando Q2; alarma Q1

Abre Q1; cierra Q2 (SSR si vers. serial)

Sensor: Define el tipo de

sensor conectado.
Solo para modelos - AD:
Par un funcionamiento corrgcto del
- instrumento, usar sondas aisladas
de tierra. En caso contrario, usar

un transformador aislado para cada
instrumento.

Termopar K -260...1360 °C (Default)
Termopar S -40...1760 °C

Termopar R -40...1760 °C

Termopar J -200...1760 °C

PT100 -200..600 °C

PT100 -200..140 °C

NI100 -60..180 °C

it
pinjirhs

iu
mim
nij

i
m

ol gl
i n N NN
I_ T

nEc NTC10KQ -40...125°C
PTC1KQ -50...150°C
PES PT500 -100...600 °C
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PT1000 -100...600 °C

0..10V

0...20 mA

4..20 mA

Potenciometro < 6 KQ fondo escala
Potenciometro < 150 KQ fondo escala
B e o oo
No decimal (Default 0)

Un decimal

Dos decimales

Tres decimales

Limite inferior implementable para
La 5 el setpoint
999 Valor en grados para sensores de
+999§ temperatura y digit para sensores
digit normalizados y potenciometros,
(Default 0).

Limite superior implementable para
H.5 i

el setpoint

Valor en grados para sensores de

.| -999... temperatura y digit para sensores

+9999 normalizados y potenciometros,
digit (Default: 999 para ATR121y 1750
para ATR141).



6

7

Lo n

. -999...

+9999
digit

Lo n

. -999...

+9999
digit

LREC]

EF"_

| -99.9...

+99.9

Limite inferior range solo para
normalizados: Ejemplo: con entrada
4..20 mA este parametro asume el
valor asociado a 4 mA

Valor en digit, (Default 0).

Limite superior range solo para
normalizados: Ejemplo: con entrada
4..20 mA este parametro asume el
valor asociado a 20 mA

Valor en digit, (Default 999).

Funcion Latch On:

impostacion automatica limites per
potenciometros lineares y entradas
normalizados

Deshabilitada (Default)
Standard
Cero virtual memorizado

Cero virtual start

Define la correccion offset en la
visualizacion de la entrada sensor:
Numero que se suma / resta al valor
de proceso visualizado; normalmente
usado para corregir el valor de temp.
ambiente

Valor en decimos de grado para
sensores de temperatura y digit

para sensores normalizados y
potenciometros, (Default 0.0).
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Define la calibracion de la ganancia
en la entrada sensor: Valor que
c AL ) multiplica el numero visualizado para
ejecutar calibraciones en el punto de
. trabajo del proceso
-99.9% Porcentaje, (Default 0.0).

+99.9%
Tipo regulacion:
Impostacion automatica limites per
potenciometros lineares y entradas
normalizadas

HERLE] Calor (N.A.) (Default)
Frio (N.C.)
Alarma absoluta con rearme manual

Alarma absoluta con rearme manual
y memoria estado relé en caso de
apagado

- Calor con P.I.D. siempre a O si el
proceso esta sobre el set

Estado del contacto de salida
comando en caso de dafio
Seguridad a contacto abierto (Default)
Seguridad a contacto cerrado

Define el estado del led OUT1 en
i
correspondencia al relativo contacto

Acceso a contacto abierto
Acceso a contacto cerrado (Default)



Histeresis en ON/OFF o banda

14 HYc||HYS] muerta en P.I.D. de la salida de

mando

199, | -g9g . Valoren decimos de grado para

+gg§' +999'é sensores de temperatura y digit
para sensores normalizados y

potenciometros, (Default 0.0).

Histeresis en ON/OFF o banda

15 muerta en P.I.D. de la salida de

mando

0 =0On/ Off

0 0 Valor en grados para sensores de

999 99'9'9 temperatura y digit para sensores
normalizados y potenciometros,

(Default 0).

Banda proporcional

16 Inercia del proceso en unidad:
Ejempléy: si(:)a tempelrgturr? ?)SI er:j °)C
| ! egundos (0 integral deshabilitado),
0-999] 0-9999  petault o).

Define el tiempo derivativo de la
17 accion P.I.D.:
Normalmente Yz del tiempo integral
0... 0... Segundos (0 derivativo deshabilitado),
999 | 9999 (Default 0).
Define la duracién del ciclo para la
salida a tiempo proporcional: Para
contactores normalmente superior a
18 10, para SSR normalmente a 1, para
valvulas motorizadas valor declarado
del productor

Segundos. Impostando 0 tiempo de
ciclo serd 100 ms, (Default 10).

digits | digits

1-300
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AL e
alarma esta asociado al SET2
ﬁ\r?lsl)?'gjlga(lget:?emdl‘t))al proceso (alarma de

Banda
Desviacion superior
Desviacion inferior

Absoluta referida al setpoint 1

Salida'de mando enfriamento en
modalidad Calor / Frio®

Absoluta con rearme manual.
Despues de la activacion de la alarma
la salida viene desblocada oprimiendo
el boton en el frontal

Absoluta con rearme manual y
memoria estado relé en caso de
apagado.
Despues de la activacion de la alarma
la salida viene desblocada oprimiendo
el boton (=€) en el frontal

Tipo regulacion:
A Impostacion automatica limites per
cr. potenciometros lineares y entradas
normalizadas
—— Normalmente abierto activo al start
(Default)

Normalmente cerrado activo al start

5 Los parametros 33, 34, 35, 36 vienen considerados solo en
doble accion calor / frio (HL, ] impostado en [ gg]) e con
diferente a 0.
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Normalmente abierto activo al alcance
de la alarma® ]
Normalmente cerrado activo al alcance
- de la alarma®

Estado del contacto de la salida de
alarma en caso de averia

Seguridad a contacto abierto (Default)
Seguridad a contacto cerrado

Define el estado del led OUT2
i_EdZ| en corrispondencia del relativo

contacto

Acceso a contacto abierto

lcc. | Acceso a contacto cerrado (Default)

Histeresis alarmas

999 Valor en decimos de grados para

+gggj§ sensores de temperatura y digit

digits para sensores normalizados y
potenciometros, (Default 0.0).

24 ‘ Retardo alarma

-180...+180

Segundos.

Negativo: retardo a la salida del estado
de alarma.

Positivo: retardo a la entrada del
estado de alarma.

(Default 0)

8 Al encendido, la salida esta inhibida si el instrumento esta
en condicion de alarma. Se activa solo cuando re-entrado
de la condicion de alarma, esta se representa.
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Proteccion set:
Consiente o prohibe la modifica de los
setpoint desde el frontal

Ambos los set modificables (Default)
Proteccion set de mando SPV1
Proteccion set de alarma SPV2
Proteccion de ambos los set

Filtro software:
Numero de lecturas para el calculo
I
de la media que define el valor de
confronte PV-SPV
Numero de medias.

-15 Muestreo a 15Hz.
(Default 10).

Seleccién tipo auto-tuning
Deshabilitado (Default)
Automatico

Lance manual

S A
Doble setpoint (Default)

GGEE] Setpoint sencillo

Visualizador

Egﬂg: rrjnuerta

Funcion mascara proceso y setpoint



Idall] Demotica 1: apaga el display y los led
despues de 15” de la ultima accion en
los botones

2dall] Demotica 2: apaga solo el display
despues de 15” de la ultima accion en
los botones

Jdal] Demotica 3: apaga el display (pero no
el punto decimal) despues de 15" de la
ultima accion en los botones.

55 (| Setpoint sencillo: el setpoint queda
sempre visualizado
Para ver el proceso oprimir el boton
(»€]: el proceso parpadea

Seleccion tipo grados

Grados centigrados (Default)

Grados Fahrenheit

Baud rate de la comunicacion serial
Mdb 1 300 bit's

NdB3] 9600 bit/s
MdbB 3 19200 bit/s (Default)

b4 [IdbY] 38400 bit/s
31 ‘ Direcciones slave

1-254  (Default 0.0)

32 ‘ Retardo serial

0-100 Milisegundos (Default 20)

A8 8 o5
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En modalidad P.I.D. Calor / Frio
define el fluido de enfriamento®:

33 modificando este parametro PEIT y

asumen los valores reportados
alado

Aire: imposta TC2a10sy P.B.M. a
B 1.00 (Default)

Aceite: i ta TC2a 4 P.B.M.
D IL 1.%?6 Imposta aasy a

Agua: imposta TC2a2syPB.M. a
HE'D HED 2.50

= Multiplicador de banda proporcional
= ‘ para el enfriamiento®
La banda proporcional para el frio

1.00..5.00 ©S ¢l valor de (parametro 15)
T multiplicado por este valor,
(Default 1.00).

En modalidad P.I.D. Calor / Frio

define las combinaciones de
£ banda muerta por la accion de

calentamiento y enfriamiento®

-20...50 %  Negativo indica banda muerta,
del valore di  positivo significa sobreposicion,

(Default 0).
Tiempo ciclo para la salida de
36 ‘ em‘ritgmiento6p

1...300 Segundos (Default 10)

5 Los parametros 33, 34, 3%, 36 vienen considerados solo en
doble accion calor / frio (-l_ impostado en -C oal) e con
diferente a 0.
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Filtro en visualizacion del proceso:

37 _ Desacelera el refresh del valor de

3
c

lectura

AR
LDU:I__IUWLI'IJ:LLIHJ%'I'H

o
5

proceso visualizado para facilitar la

Filtro deshabilitado (Default)

Habilitado filtro del primer orden
(cost. de tiempo 1 s)

Media en 2 muestreos
Media en 3 muestreos
Media en 4 muestreos
Media en 5 muestreos
Media en 6 muestreos
Media su 7 muestreos
Media su 8 muestreos
Media su 9 muestreos
Media su 10 muestreos

15 Modos de activacion alarma
Alarma absoluta o umbral de alarma (seleccion B_A])

2

Alarm Spv

+ Hysteresis

Time

on on

or NEEEE o HE oL

Alarma absoluta con
controlador funcion calor.

Par. 11 selecciona-
do HEHE] y histeresis

(valor absoluto).
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Time

Hysteresis
paramerer
>0

Alarm Spv

on on

Alarm
off off

output

Alarma absoluto con
controlador funcion frio.

Par. 11 selecciona-
do [~ ool | ¥ histeresis
(valor absoluto).

Alarma absoluta o umbral de la alarma referido al

setpoint de mando (seleccion ALAS))

Comand Spv

Hysteresis
parameter

Aiarm Spv

Time

Alarm
or I .

Alarma absoluta referido al
set de mando, con
controlador funcion calor.
Par. 11 selecciona-
do |H y histeresis
(valor absoluto).

El set de mando puede ser
cambiado con la presion de
los botones flecha desde

el frontal o con comandos
desde la puerta serial RS485.

Alarma de Banda (seleccion H_| |)

Alarm Spv

| - Hysteresis
parameter
>

Comand Spv

" Alam spy

Time
On On On
Alarm

ES 36

Alarma de banda con

histeresis.

P.S.: El valor de la histeresis
no puede ser menor de 0.



Alarma desviacion superior (seleccion [H_dG))

Pv

Alarm Spv
P« Hysteresis
Comand Spv Lianaer
" Alarm Spv

Time

on on on
I o Alarm
ort or M o, i
Py

_Alam Spv
******** } ~ =« Hysteresis
Comand Spy | paramster
/ N\ |k 2
. " Alarm Spv

N

on

On On
- . o . o

Time

Alarm
output

Alarma de desviacion supe-
rior valor de setpoint alarma
mayor de “0” y valor de
histeresis mayor de “0”
(Par. 23 >0).

PSS’

Alarma de desviacion supe-
rior valor de setpoint alarma
menor de “0” y valor de
histeresis mayor de “0”

(Par. 23 >0).

P.S.”

Alarma desviacion inferior (seleccion AL d, J)

Pv

Alarm Spv
F 2 hystresis
Comand Sov o
and ey SR
Alarm Spv
Time
On On On
o o o, 5T

output

Alarma de desviacion inferior
valor de setpoint alarma
mayor de “0” y valor de histe-
resis mayor de “0”

(Par. 23 >0).

P.S.”

P.S.”: El valor de la histeresis no puede ser menor de 0.
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Alarma de desviacion inferior

Alarm Spv
f - Hysteresis

Comand Sov parameter

Alarm Spv

on

On On
o o o,

Time

Alarm
output

valor de setpoint alarma
we-.  menor de “0” y valor de histe-

resis mayor de “0”

(Par. 23 >0).

P.S.: El valor de la histeresis

no puede ser menor de 0.

16 Sefializacién de desperfectos

Si se produjera un desperfecto en la instalacion, el
controlador activara los relés, tal como en los parametros
12y 21, y sefialara el tipo de desperfecto encontrado. Por
ejemplo, el controlador sefialara la rotura de un termopar
conectado mostrando [E-[J5] (intermitente) en el display.
Para las sefales, véase la tabla:

# Causa Qué hacer
E-01  Error en programacion I .
E-0 1| celda EEPROM. Pedir asistencia.
Averia sensor
E-02 temperatura, union
E-00 fria, o temperatura Pedir asistencia.
ULl ambiente fuera de los
limites admitidos.
Datos de configuracién | Controle que los
E-04  incorrectos. Probable | parametros de
E-04| desajuste del configuracion sean
instrumento. correctos.
E-05 Termopar abierto o Controle la conexion
—1mc) temperatura fuera de con las sondas y su
los limites. integridad.
E-08 ) N S .
Falta de calibracion. Pedir asistencia.
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17 Promemoria configuracion

Fecha: Modelo ATR121/141:
Instalador: Instalacion:
Notas:

Par. Descripcion Default | Prom.
Tipo salida de mando
Tipo de sensor coukE
Tipo de decimal
Limite inferior setpoint 0
Limite superior sefpoint ATR121/ATR141 | 999/1750
Limite inferior rango para V/I VImA 0
Limite superior rango para V/I V/imA | 999
Funcién Latch On
Calibracion offset 0.0
Calibracién ganancia 0
Tipo regulacion
Estado mando en caso de averia g |
Estado led OUT1
Histéresis / Banda muerta 0
Banda proporcional 0
Tiempo integral 0
Tiempo derivativo 0
Tiempo ciclo proporcional 10
Seleccion alarma
cr. AJ| Contacto salida alarma o 9
G ]| Estado alarma en caso de averia  |[co, ]
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Estado del led
Histéresis alarmas
Retardo alarma
Proteccion setpoint
Filtro software
Seleccidén autoajuste
Seleccién funcionamiento
Seleccién grados
Baud rate
Direcciones slave
Retardo serial
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Notas / Actualizaciones
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Antes de utilizar el dispositivo leer con atencién
las informaciones de seguridad y set-up
contenidas en este manual.

PIXSYS s.r.l.
Via Tagliamento, 18 - | - 30030 Mellaredo di Pianiga (VE)
WWW.Pixsys.net
e-mail: sales@pixsys.net - support@pixsys.net

Software Rev. 3.04
2300.10.060 - RevD 230710




